
List StranaSchéma zapojení
Zprac.

Pův.
RDO - JC Q400

EPLAN
Pavel Svatoš +

Datum

Datum

Nahrazeno čím

JC
Q_400

Titulní list

1

Změna

0 76

Zkontr.
Náhrada z

8 93

3

2

4

05.10.2024 JURAS CONTROL

1

2

=

Název

5

1 /

JURAS CONTROL

Popis projektu Schéma zapojení

Počet stran

JC - Q 400

3

Výrobek

Pavel Svatoš

Výrobce (firma)

Osoba odpovědná za projekt Martin Jurásek

od (zkratka)

JURAS CONTROL



List StranaSchéma zapojení
Zprac.

1

Pův.
RDO - JC Q400

EPLAN
Pavel Svatoš +

Datum

Datum

Nahrazeno čím

JC
Q_400

Popis ovladače

1

Změna

0 76

Zkontr.
Náhrada z

8 93

3

3

4

05.10.2024 JURAS CONTROL

2

2

=

Název

5

2 /

P1 P2

P4P3

P5 P6

TOTAL STOP (Safety button) START / HORN

UP 1S DOWN 1S

EAST 1S WEST 1S



List StranaSchéma zapojení
Zprac.

2

Pův.
RDO - JC Q400

EPLAN
Pavel Svatoš +

Datum

Datum

Nahrazeno čím

JC
Q_400

Zapojení příjmače 

1

Změna

0 76

Zkontr.
Náhrada z

8 93

3

4

05.10.2024 JURAS CONTROL

3

2

=

Název

5

3 /

JC - Q 400

AC
/D

C 
Po

w
er

TO
TA

L 
ST

OP
 (S

af
et

y)

ST
AR

T 
/ H

OR
N

UP
 1

S

DO
W

N 
1S

EA
ST

 1
S

W
ES

T 
1S

1L 2N

1

2

-F1
0,5A

AC AC

3

CO
M

1

1

2

-F2
10A

-P1

5

RO

13

14
-P2

8

UP
_1

S 10

DO
W

N_
1S

13

14
-P3

13

14
-P4

13

14
-P5

13

14
-P6

4

M
AI

N 13

EA
ST

_1
S 14

W
ES

T_
1S

-W1


	Strom stran
	=JC
	+Q_400
	1 Titulní list
	2 Popis ovladače
	3 Zapojení příjmače 



	Seznam stran
	=JC+Q_400/1 Titulní list
	=JC+Q_400/2 Popis ovladače
	=JC+Q_400/3 Zapojení příjmače 

	Strom přístrojů
	Bez identifikátoru struktury
	Bez identifikátoru struktury
	Bez ozn.
	Vícepólové
	=JC+Q_400/3.2




	=JC
	+Q_400
	COM
	-COM1
	Vícepólové
	3    =JC+Q_400/3.3



	DOWN_
	-DOWN_1S
	Vícepólové
	10    =JC+Q_400/3.5



	EAST_
	-EAST_1S
	Vícepólové
	13    =JC+Q_400/3.6



	F
	-F1
	Vícepólové
	1;2    =JC+Q_400/3.2


	-F2
	Vícepólové
	1;2    =JC+Q_400/3.3



	L
	-L
	Vícepólové
	1    =JC+Q_400/3.2



	MAIN
	-MAIN
	Vícepólové
	4    =JC+Q_400/3.4



	N
	-N
	Vícepólové
	2    =JC+Q_400/3.3



	P
	-P1
	Vícepólové
	=JC+Q_400/3.4


	-P2
	Vícepólové
	13;14    =JC+Q_400/3.4


	-P3
	Vícepólové
	13;14    =JC+Q_400/3.5


	-P4
	Vícepólové
	13;14    =JC+Q_400/3.5


	-P5
	Vícepólové
	13;14    =JC+Q_400/3.6


	-P6
	Vícepólové
	13;14    =JC+Q_400/3.6



	RO
	-RO
	Vícepólové
	5    =JC+Q_400/3.4



	UP_
	-UP_1S
	Vícepólové
	8    =JC+Q_400/3.5



	W
	-W1
	Vícepólové
	=JC+Q_400/3.2



	WEST_
	-WEST_1S
	Vícepólové
	14    =JC+Q_400/3.6






	Seznam přístrojů
	=+
	=JC+Q_400-COM1:3
	=JC+Q_400-DOWN_1S:10
	=JC+Q_400-EAST_1S:13
	=JC+Q_400-F1:1;2
	=JC+Q_400-F2:1;2
	=JC+Q_400-L:1
	=JC+Q_400-MAIN:4
	=JC+Q_400-N:2
	=JC+Q_400-P1
	=JC+Q_400-P2:13;14
	=JC+Q_400-P3:13;14
	=JC+Q_400-P4:13;14
	=JC+Q_400-P5:13;14
	=JC+Q_400-P6:13;14
	=JC+Q_400-RO:5
	=JC+Q_400-UP_1S:8
	=JC+Q_400-W1
	=JC+Q_400-WEST_1S:14


